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PRIOR |VAL

automatizacion y control remoto de valvulas en sistemas de fluidos. Adaptado para el sector naval,

PRIOR es un sistema avanzado desarrollado por FJ, disehado especificamente para mejorar la

PRIOR ofrece a los operadores una interfaz de control integral e intuitiva, proporcionando total
visibilidad y control del equipo desde cualquier punto dentro de la instalacion.

Cracias a su sistema modular y flexible, PRIOR puede adaptarse de manera precisa a los requisitos
Unicos de cada proyecto. Esta flexibilidad asegura que PRIOR no sea solo una herramienta, sino una
soluciéon personalizada para optimizar la eficiencia operativa en los entornos mas exigentes.

INTEGRACION COMPLETA

PRIOR incluye multiples modelos que pueden ser
combinados para crear un sistema de control
totalmente integrado, gestionando con facilidad
varios tipos de equipos, asi como valvulas,
bombas, etc.

CONECTIVIDAD CONTINUA

PRIOR se integra sin problemas con diversos
equipos utilizando protocolos de comunicacion
universales como Modbus y Profibus. Esto permite
un control superior desde Sistemas de
Automatizacion Integrada (IAS) en barcos o
sistemas SCADA en instalaciones terrestres.

FLEXIBILIDAD

PRIOR es un sistema modular y flexible,
totalmente adaptable a las necesidades de cada
proyecto. Este permite personalizar las opciones
de control y monitorizacién segun se requiera en
cada caso, integrando diferentes tipos de equipos
y sistemas.

CONTROL TOTAL

Capaz de gestionar diversas sefales (analdgica,
digital, comandos remotos), PRIOR simplifica las
operaciones con funciones de automatizacién
integradas. Su disefio modular permite una
sencilla personalizaciéon y adaptabilidad para
afrontar las necesidades de cualquier proyecto.
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INTEGRACION TOTAL

EN EL SISTEMA

DE CONTROL DE

LA PLATAFORMA

DEL BUQUE CON
DISTINTAS opcleﬂ [ 1}

N

DE COMUNICACIO AUTOMATIZACION

Y CONTROL DEL
ESTADO DEL
EQUIPO A TRAVES
DE ESTACIONES
[ DE CONTROL

! DEDICADAS

INTEGRACION DE DIFERENTES
EQUIPOS EN EL MISMO SISTEMA
VALVULAS MOTORIZADAS
VALVULAS DE CIERRE RAPIDO
SENSORES
OTROS EQUIPOS
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TIPOS DE SISTEMAS
DE CONTROL DE VALVULAS

Existen varias versiones del sistema de control PRIOR que permiten el control remoto de las
valvulas utilizando diferentes tipos de actuadores: eléctrico, hidraulico y neumatico.

Sistemas de valvulas con actuadores eléctricos
Sistemas de valvulas con actuadores hidraulicos

Sistemas de valvulas con actuadores neumatico

Cada tipo de actuador tiene sus ventajas. Generalmente, los actuadores eléctricos son los
preferidos en la industria naval, mientras que los actuadores neumaticos o hidraulicos se
emplean cuando las opciones eléctricas no son factibles.

Independientemente de la configuracion, PRIOR permite el control remoto sin interrupciones

de las valvulas instaladas, proporcionando informacion en tiempo real directamente al usuario
o integrandose con el sistema de control de la plataforma del buque.

PRIOR

PRIOR permite tomar el control
de las valvulas a través de las
pantallas en las estaciones de
control, desde donde se muestra
una vision global de los sistemas y
el estado del equipo.
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SISTEMA DE VALVULAS
CON ACTUADORES ELECTRICOS

os sistemas de control remoto de valvulas (VRCS) con actuadores eléctricos son cada vez
Lmés populares debido a los avances en los controles de actuadores, los modernos protocolos

de comunicacion, los bajos costos de instalacion y la alta precision en el posicionamiento.
Independientemente del modo de comunicacion, el sistema de control PRIOR puede gestionar y
automatizar de manera eficiente los sistemas de valvulas eléctricas en diversas configuraciones para
satisfacer las necesidades especificas de cualquier proyecto.

Configuraciéon punto a punto
Configuracion en linea
Configuracion en anillo

Configuraciéon en anillo con control
redundante

Los actuadores eléctricos modernos proporcionan
una gran cantidad de datos al sistema de control,
habilitando diagnodsticos avanzados de estado y
monotorizacion de condiciones.

Las interfaces de control de PRIOR proporcionan a
los usuarios acceso a toda la informacidon sobre el
estado y el mantenimiento, asi como a alarmasy
otros datos criticos.

CONFIGURACIONES DEL SISTEMA

PUNTO A PUNTD

CONFIGURACION PUNTO A PUNTO

SIETEMA DE COMTROL
DE PLATAFORMA,
Cada valvula actuada esta conectada de
manera independiente a la estacion de
control.

. . . - ‘4 ESTACION DE
Esta configuracion es posible al utilizar ' ’ CONTROL
comunicaciones en serie (Modbus RTU), -,| s
comunicaciones por Ethernet (Modbus y

TCP/IP y Profinet) o cableado analégico/ |
digital.

BIS DE CAMBO CASLEADD
DIRECTCH

Aunque el cableado es mas robusto que en
otros arreglos, un fallo simple en un
actuador o en un cable no afecta al resto
del equipo en el sistema.



CONFIGURACION EN LINEA

Cada valvula actuada esta conectada a la
anterior siguiendo una disposicion en
cadena.

Disponible con comunicaciones serie
(Modbus RTU) y comunicaciones basadas
en Ethernet (Modbus TCP/IP y Profinet).

Existen limitaciones en el niUmero de
valvulas en cada linea, dependiendo del
protocolo de comunicacion.

No se requieren equipos de
comunicaciones adicionales ni equipos
para la conexion.

SISTEMA DE CONTROL
DE PLATAFCIRRA,

ESTACION DE
CONTROL

S |

111

CONFIGURACION EN ANILLO
CON CONTROL REDUNDANTE

Caracteristicas similares a la configuracion
en anillo.

PLCs redundantes en modo hot-standby,
con una CPU activa y otra en espera,
sincronizadas mediante protocolo profinet.

La conmutacion entre PLCs se realiza de
forma transparente para el operador, sin
pérdida de datos ni interrupcion en la
operacion de valvulas o equipos
conectados.

Esta arquitectura es ideal para aplicaciones
criticas, como sistemas de seguridad,
combustible o lastre, donde la continuidad
operativa es esencial.

Las comunicaciones del anillo operan bajo
protocolo profinet con caracteristica
redundante MR.

LFJ

SISTEMA DE COMTROL
DE PLATAFRCRRAS

ESTACION DE
CORTROL

i
t3e

CONFIGURACION EN ANILLO

BUS DE CaMPO

Las valvulas estan enlazadas formando un
lazo/anillo, donde la primera y la Gltima
estan conectadas a la estacion de control.

Redundancia: el control del anillo permanece
operativo en caso de un fallo simple.

Las comunicaciones del anillo operan bajo
protocolo profinet con caracteristica
redundante MRP.

En casos especificos, esta disponible con
comunicaciones en serie (Modbus RTU).

SISTEMA DE COMTROL
DE PLATARORMA

=
< / ESTACION DE ESTACKIN DE 4 /
# o CONTROL M1 COMTROL M2 iy

SINCRONIZACION £

BUE DE CAMDPT |

Il

T8

SISTEMA DE CONTROL
DE PLATAFCEMA,
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COMUNICACION CON LAS
VALVULAS ACTUADAS

El sistema de control remoto de valvulas PRIOR (VRCS) es capaz de comunicarse con las valvulas
actuadas utilizando los protocolos de comunicacion mas extendidos, asi como a través de controles
digitales estandar.

Control paralelo

Control mediante Modbus RTU

Control mediante Profinet

Otros protocolos

CONTROL PARALELO

Todos las 6rdenes y sefales son cableadas directamente entre el actuador y el sistema de
control, utilizando una disposicion punto a punto:

Comandos digitales para abrir/parar/cerrar la valvula
Indicaciones digitales o analdgicas de la posicion de la valvula

Indicaciones digitales de fallos y alarmas en el equipo

CONTROL MEDIANTE MODBUS RTU

Todas las 6rdenes y senales se transmiten a través del bus de campo utilizando el protocolo
Modbus RTU/RS-485.

Modbus es un protocolo de comunicacion ampliamente utilizado, muy comun en la industria,
sencillo de implementar y con amplia capacidad de transmision de datos. Una sola unidad
transmisora (maestro) es capaz de controlar varias unidades receptoras (esclavos)
simultaneamente, con velocidades de transmision de hasta 19.200 bps.

En una configuracion estandar, Modbus RTU admite hasta 31 actuadores por linea. En
configuraciones especiales y utilizando repetidores, se pueden conectar hasta 247 unidades,
aunque el rendimiento en términos de velocidades operativas se reduce drasticamente.
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CONTROL MEDIANTE PROFINET

Todas las 6rdenes y senales se transmiten a través de Ethernet utilizando el protocolo Profinet.

Profinet es un protocolo de comunicacion en tiempo real muy comun en la industria. Admite
una gran cantidad de datos y es facil de implementar en sistemas de valvulas motorizadas.

Este protocolo ofrece redundancia en el control gracias a los arreglos en lazo/anillo, conectando
las valvulas actuadas al sistema PRIOR por dos vias. En caso de fallo en el cableado o en uno de
los equipos, la comunicacion se mantiene para que el usuario no experimente problemas de
disponibilidad en ningun momento.

En una configuraciéon estandar, se pueden implementar bucles de valvulas motorizadas de
hasta 50 unidades sin experimentar reduccion en el tiempo de transmision de datos.

OTROS PROTOCOLOS

PRIOR es capaz de operar con valvulas motorizadas que utilizan otros protocolos de
comunicacion, como Profibus, Ethernet IP, Modbus TCP/IP, Canbus o Foundation Fieldbus.

Iﬁpmom;ﬁ:‘u
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ESTACION DE CONTROL PARA VALVULAS MOTORIZADAS

)

CARACTERISTICAS GENERALES

Estandar 15", TFT LED HD, 1366x768
Pantalla de control - -
Opcional Sin pantalla
. . L. Estandar Principal: 230 VAC; Emergencia: 24 VDC
Alimentacion Eléctrica - — -
Opcional Principal: 24 VDC; Emergencia: 24 VDC

CARACTERISTICAS FiSICAS

. . Estandar (con pantalla)] 600x600x300 mm
Dimensiones

Opcional (sin pantalla) | 400x600x210 mm

Estandar (con pantalla)] Aprox. 32kg

Peso - -
Opcional (sin pantalla) | Aprox. 20kg
Montaje Estandar Colgado
Proteccién Estandar P66
Color Estandar RAL7035
Rango de temperatura Estandar 0 - 45°C
Rango de humedad Estandar 0 - 95% (sin condensacion)

Otras configuraciones o disefios de estacion de control estan disponibles, segun las necesidades concretas del proyecto.

Para control paralelo, la estacién de control se dimensiona dimensiona en funcién de la cantidad de equipos a controlar.
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CARACTERISTICAS DE COMUNICACION

Estandar Modbus TCP/IP
Comunicacién con IAS Opcional Doble comunicacion Modbus TCP/IP
Opcional Modbus RTU, RS-485 (2 hilos)
Profinet
Estandar - Grupos de hasta 50 actuadores, en linea,
en anillo o punto a punto.
Modbus TCP/IP
Opcional - Grupos de hasta 30 actuadores, en linea o punto a punto
. .. . - Méaximo de 4 grupos por estacién (120 valvulas)
Comunicacién con valvulas
Modbus RTU, RS-485 (2 hilos)
Opcional - Grupos de hasta 30 actuadores, en linea
- Maximo de 4 grupos por estacion (120 valvulas)
. Otras opciones bajo peticion especifica
Opcional (Canbus, Profibus, etc).

I
CARACTERISTICAS DE SOFTWAR

Estandar

Capacidades de control

Informacién de las valvulas (TAG, servicio, etc).

Visualizacion de estado (abierto/cerrado/posicion[%]/error).

Orden (abrir/cerrar/posicion[%]).

Alarmas activas (alarma, fecha, hora).

Histérico de alarmas (alarma, fecha, hora).

Diagnostico de sistema (comunicaciones, alimentacion, etc).

Documentacién del sistema (manual de usuario).

Control de permisos por usuarios (administrador, operador).

Opcional

Mimicos de servicios (linea de tuberias, otros equipos, etc).

Informacién de las valvulas (DN, PN, servicio, etc).

Documentacion de las valvulas (modelos 2D, manuales, etc).

Documentacion del sistema (modelos 2D, esquemas eléctricos, etc).

Control de permisos por usuario (usuarios de monitorizacién, etc).
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SISTEMA DE VALVULAS CON
ACTUADORES HIDRAULICOS

os sistemas de control remoto de véalvulas (VRCS) con actuadores hidraulicos son la opcidn preferida
para aplicaciones donde el equipo eléctrico no es viable. Estos sistemas son especialmente efectivos
en entornos como sistemas de agua de mar o de combustible, donde las valvulas necesitan operar
de manera confiable mientras estan sumergidas.
La arquitectura basica de un sistema de este estilo es la siguiente:
Una o varias unidades de potencia hidraulica, segun las caracteristicas del proyecto
Uno o varios armarios de control, que gestionan las valvulas a través de conjuntos de electrovalvulas
Valvulas conectadas individualmente al panel de control a través de tuberias hidraulicas

La indicacion de posiciéon de las valvulas se puede recibir:

Midiendo directamente con interruptores de limite (cableados).

Midiendo indirectamente con indicadores volumétricos (validos para valvulas sumergidas).

La opcidon hidraulica del PRIOR VRCS incluye la automatizacion de las principales variables del sistema
(como presiones, temperaturas y caudales), lo que permite diagnosticar posibles fallos, alarmas o
situaciones andmalas.

SISTEMA DE CONTROL
DE PLATAFCRMA
Q MODBUS TCR

UNIDHD DE

BOTENCIA
i HIDRALILICA,
n‘ | &

TUBERL HIDRAULICA B ARMARIC DE CONTROL ELOQUE EMERGENCLA
. =F
N P | |

i
BCeABA, hanLial
VALVULAS HIDRALILICAS  WVALVLILAS HIDRALILICAS

(MO SLIMERCIDAS) [SUMERGIDAS]
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UNIDAD DE POTENCIA HIDRAULICA - HPU
CONFIGURACION HABITUAL
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CARACTERISTICAS GENERALES

Estand Potencia: 3 x 380/440 VAC 50/60Hz
standar Control: 230 VAC
Obci | Potencia: 3 x 220/240 VAC 50/60Hz
pciona Control: 230 VAC
Alimentacién Eléctrica
Obei | Potencia: 3 x 380/440 VAC 50/60Hz
pciona Control: 24 VDC
Obcional Potencia: 3 x 220/240 VAC 50/60Hz
pciona Control: 24 VDC
NUmero de motores Estandar 2
Potencia de motores Estandar 2,2 kW
B Estandar 2
NUmero de acumuladores -
Opcional 1
Tipo de acumuladores Estandar Hidroneumatico, con vejiga de nitrégeno
Presién de acumuladores Estandar 250 bar.
Presion de trabajo Estandar 150 bar.
Conexidén de presidon Estandar DIN 2353 20.
Conexidén de retorno Estandar DIN 2353 22.
Capacidad de tanque Estandar 160 L.
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CARACTERISTICAS FiSICAS

CARACTERISTICAS DE

COMUNICACION

Dimensiones Estandar 960x910x2030 mm

Peso Estandar Aprox. 660kg (sin aceite)
Montaje Estandar Anclado a suelo.

Color Estandar RAL7035

Rango de temperatura Estandar 0 - 45°C

Rango de humedad Estandar 0 - 95% (sin condensacion).

CARACTERISTICAS DE SOFTWARE

Estandar Modbus TCP/IP.
Comunicacién con IAS Opcional Doble comunicacion Modbus TCP/IP.
Opcional Modbus RTU, RS-485 (2 hilos).
CARACTERISTICAS DE CONTROL
Pantalla de control Opcional 15", TFT LED HD, 1366x768
L B Manual
Modos de operacion Estandar -
Automatico
Selector Manual / apagado / automatico
B Selector marcha / paro motor 1 (modo manual)
Controles externos Estandar
Selector marcha / paro motor 2 (modo manual)
Parada de emergencia
Alimentaciéon potencia
Alimentacién control
. X B Motor 1 marcha
Indicaciones LED Estandar
Motor 2 marcha
Motor 1 fallo
Motor 2 fallo

Capacidades de control

Visualizacion de variables de HPU
- Presion de acumuladores
- Presion de trabajo
« Presion bomba1
+ Presion bomba 2
- Modo (manual / automatico)

Estandar

Alarmas activas (alarma, fecha, hora)
- Nivel de aceite bajo
- Nivel de aceite muy bajo
- Filtro N1 colmatado
- Filtro N2 colmatado

Histoérico de alarmas (alarma, fecha, hora)

Diagnéstico de sistema (comunicaciones, alimentacion, etc.)

Documentacion del sistema (manual de usuario)

Control de permisos por usuarios (administrador, operador)

Mimicos de servicios (linea de tuberias, otros equipos, etc)

Informacién de las valvulas (DN, PN, servicio, etc)

Opcional

Documentacién de las valvulas (modelos 2D, manuales, etc)

Documentacion del sistema (modelos 2D, esquemas eléctricos, etc)

Control de permisos por usuario (usuarios de monitorizacion, etc)
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ARMARIO DE CONTROL PARA VALVULAS HIDRAULICAS
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CARACTERISTICAS GENERALES

| Estandar 2 (30 valvulas por armario).
Mdédulos de control =
Estandar 3 (60 valvulas por armario).
Estandar 10", TFT LED HD, 1366x768
Pantalla de control -
Opcional 15", TFT LED HD, 1366x768
. » o Estandar Principal: 230 VAC; Emergencia: 24 VDC.
Alimentacién eléctrica - — -
Opcional Principal: 24 VDC; Emergencia: 24 VDC.

CARACTERISTICAS FiSICAS

Estandar (2 moédulos) | 1200x540x2130 mm
Opcional (3 moédulos) | 1800x540x2130 mm
Estandar (2 moédulos) | Aprox. 420 kg

Dimensiones

Peso Opcional (3 médulos) | Aprox. 640 kg

Montaje Estandar Anclado a suelo
Protecciéon Estandar P66

Color Estandar RAL7035

Rango de temperatura Estandar 0 - 45°C

Rango de humedad Estandar 0 - 95% (sin condensacion)
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CARACTERISTICA E CO NICACIO

Estandar

Modbus TCP/IP

Comunicacién con IAS Opcional

Doble comunicacién Modbus TCP/IP

Opcional

Estandar

Capacidades de control

Modbus RTU, RS-485 (2 hilos)

CARACTERISTICA FTWAR

Informacion de las valvulas (TAG, servicio, etc)

Visualizacion de estado (abierto/cerrado/posicion([%]/error)

Orden (abrir/cerrar/posicion[%])

Alarmas activas (alarma, fecha, hora)

Histérico de alarmas (alarma, fecha, hora)

Diagnodstico de sistema (comunicaciones, alimentacion, etc)

Documentacién del sistema (manual de usuario)

Control de permisos por usuarios (administrador, operador)

Opcional

Mimicos de servicios (linea de tuberias, otros equipos, etc)

Informacién de las valvulas (DN, PN, servicio, etc)

Documentacion de las valvulas (modelos 2D, manuales, etc)

Documentacion del sistema (modelos 2D, esquemas eléctricos, etc)

Control de permisos por usuario (usuarios de monitorizacién, etc)
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SISTEMA DE VALVULAS CON
ACTUADORES NEUMATICOS

L

operaciones rapidas de las valvulas.

Dependiendo de la posiciéon de las electrovalvulas, existen dos arquitecturas posibles para estos
sistemas:

os sistemas de control remoto de vélvulas (VRCS) con actuadores neumaticos se valoran por
su simplicidad y rentabilidad, convirtiéndolos en una opcién popular en la industria naval. Son
especialmente adecuados para aplicaciones seguras ante fallos y escenarios que requieren

Electrovalvulas instaladas en el panel de control, con la entrada de aire en el armario.

Electrovalvulas instaladas en los actuadores, con la entrada de aire proveniente de un

colector comun.

De manera opcional, se pueden instalar acumuladores de aire u otros sistemas de emergencia,
como una UPS.

ELECTROVALVULAS INSTALADAS EN
EL PANEL DE CONTROL

El armario de control esta conectado al
sistema de aire comprimido del barco.

Cada valvula esta conectada de manera
independiente al panel de control a través de
tuberias neumaticas.

El indicador de posicion de las valvulas se
recibe midiendo directamente desde finales
de carrera o sensores inductivos (cableados).

ELECTROVALVULAS INSTALADAS EN
LOS ACTUADORES

El armario de control no necesita estar
conectado al sistema de aire del buque.

Las electrovalvulas estan instaladas en el
propio cuerpo del actuador.

Los actuadores estan conectados a un
colector comun de aire presurizado.

La indicacion de la posicidn de las valvulas se
recibe midiendo directamente desde finales
de carrera o sensores inductivos (cableados).

SISTEMA DE CONTROL
DE PLATAFORMA

Lt ARMARID

& / DE CONTROL

CABLEADD DIRECTD

SUMINISTRO DE AIRE §

]

F B

TUBER[A NEUMATICA

SISTEMA DE CONTROL
DE PLATAFORMA

CABLEADO DIRECTO

SUMINISTRO DE AIRE

TUBERIA NEUMATICA
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ARMARIO DE CONTROL PARA VALVULAS NEUMATICAS

CARACTERISTICAS GENERALES

Numero de valvulas Esté'ndar Maximo 20
Opcional Otras disposiciones especiales
Estandar 15", TFT LED HD, 1366x768
Pantalla de control Opcional 10", TFT LED HD, 1366x768
Opcional Sin pantalla
. . i Estandar Principal: 230 VAC; Emergencia: 24 VDC
Alimentacién eléctrica -
Opcional Principal: 24 VDC; Emergencia: 24 VDC
Conexién de entrada Estandar @12mm
Conexiones de salida Estandar 210mm
Dimensiones Estandar (2 moédulos) | 400x600x1100 mm
Peso Estandar (2 moédulos) Aprox. 65 kg
Montaje Estandar Colgado
Proteccién Estandar P66
Color Estandar RAL7035
Rango de temperatura Estandar 0 - 45°C
Rango de humedad Estandar 0 - 95% (sin condensacion)

22
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CARACTERISTICAS DE COMUNICACION

Comunicacién con IAS

Capacidades de control

Estandar Modbus TCP/IP
Opcional Doble comunicacion Modbus TCP/IP
Opcional Modbus RTU, RS-485 (2 hilos)

Estandar

CARACTERISTICAS DE SOFTWAR

Informacién de las valvulas (TAG, servicio, etc)

Visualizacion de estado (abierto/cerrado/posicion([%]/error)

Orden (abrir/cerrar)

Alarmas activas (alarma, fecha, hora)

Histérico de alarmas (alarma, fecha, hora)

Diagnodstico de sistema (comunicaciones, alimentacion, etc)

Documentacién del sistema (manual de usuario)

Control de permisos por usuarios (administrador, operador)

Opcional

Mimicos de servicios (linea de tuberias, otros equipos, etc)

Informacién de las valvulas (DN, PN, servicio, etc)

Documentacion de las valvulas (modelos 2D, manuales, etc)

Documentacién del sistema (modelos 2D, esquemas eléctricos, etc)

Control de permisos por usuario (usuarios de monitorizacién, etc)

23
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COMUNICACION CON EL SISTEMA
DE CONTROL DEL BUQUE

(autéonoma) o integrado en la plataforma del

sistema de control del barco (IAS/IPMS). Esto
permite controlar el equipo de forma remota desde
otro sistema, asi como la lectura y el analisis de toda
la informacion como alarmas, eventos, etc.

P RIOR puede trabajar de forma independiente

COMUNICACION SIMPLE

Comunicacion con el IAS/IPMS o un sistema
de control superior se puede realizar
directamente a través de un Unico punto,
utilizando comunicaciones en serie o Ethernet.

Como estandar, habrad comunicacion a través
de Modbus TCP/IP en el caso de utilizarse
Ethernet, y Modbus RTU en el caso de
comunicacién en serie.

La informacién en el sistema puede ser
transmitida de manera transparente a las IAS,
facilitando las tareas de control y supervision.
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COMUNICACION DOBLE

En casos especiales donde la repeticion en el
control es necesaria, o donde la
comunicacion se realiza con dos maestros
IAS, se puede utilizar comunicacion doble.

En el caso de operar con Modbus TCP/IP, se
puede emplear el protocolo RSTP para
conectarse a dos puntos IAS y asi garantizar
redundancia en el control.
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INTERFAZ DE CONTROL
CARACTERISTICAS

Opcionalmente, los sistemas de

| control se gestiona directamente a través de paneles tactiles en las estaciones de control,
garantizando una operacioén facil e immediata. Esta configracion es especialmente beneficiosa
para equipos que se operan frecuentemente en modo local, durante emergencias, y a lo largo
de las fases de puesta en marcha, pruebas o mantenimiento.

control pueden disefarse sin una

interfaz, funcionando solo como
armario de enlace entre el equipo
y un sistema de control superior,

como el IAS del barco.

Ademas de esto, es posible
integrar comandos de control
externos como teclados, botones,

etc.
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CARACTERISTICAS

Capacidades de control

Estandar

Informacion de las valvulas (TAG, servicio, etc)

Visualizacién de estado (abierto/cerrado/posiciéon[%]/error)

Orden (abrir/cerrar/posicion([%])

Alarmas activas (alarma, fecha, hora)

Histoérico de alarmas (alarma, fecha, hora)

Diagnostico de sistema (comunicaciones, alimentacion, etc)

Documentacion del sistema (manual de usuario)

Control de permisos por usuarios (administrador, operador)

Opcional

Mimicos de servicios (linea de tuberias, otros equipos, etc)

Informacioén de las valvulas (DN, PN, servicio, etc)

Documentacion de las valvulas (modelos 2D, manuales, etc)

Documentacion del sistema (modelos 2D, esquemas eléctricos, etc)

Control de permisos por usuario (usuarios de monitorizacion, etc)
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GESTION DE USUARIOS

El sistema viene con dos roles de usuario predeterminados: administrador y operador, cada uno
con permisos distintos.

El acceso esta asegurado mediante credenciales, garantizando que solo el personal autorizado
pueda modificar ajustes criticos. Se pueden implementar roles adicionales, como el de
monitoreo, segun sea necesario.

MiMICOS DE SERVICIOS

Opcionalmente, se pueden mostrar diagramas de |los servicios del buque (sistemas de lastre,
sistemas de combustible, etc.), facilitando la operaciéon de valvulas y otros equipos.
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INFORMACION DE LOS EQUIPOS

Existen iconos/simbolos de acceso para cada dispositivo desde los cuales el usuario puede
acceder a las pantallas de control especificas, donde se incluye la informacion basica del
dispositivo (como TAG, ubicacién, tipo de dispositivo, etc.) asi como datos basicos de uso
(numero de ciclos de uso, etc.).

De forma opcional, se puede incluir documentaciéon relacionada, commo modelos en 2D o
diagramas eléctricos.

HYDRAULIC MOTORIZED VALVES CONTROL SYSTEM STATUS

EQUIPMENT

GESTION DE ALARMAS E HISTORICOS

PRIOR cuenta con pantallas especificas para la gestion de alarmas activas e histdricas, que
muestran una descripcién detallada del incidente, el equipo afectado, asi como el momento en
que se registré (fechay hora).

Alarms History @PR OR |
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SYSTEM DOCUMENTATION

El sistema almacena documentacién basica para dar apoyo durante las pruebas, puesta en
marcha, operacion y mantenimiento. Esta documentacion incluye manuales de susuario,
diagramas de cableado, etc. El usuario puede acceder a esta informacién directamente en la

pantalla a través de diferentes menus.

Opcionalmente, también seria posible almacenar documentacién mas especifica como
certificaciones.
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HERRAMIENTAS DE DIAGNOSTICO

PRIOR dispone de pantallas especificas para el diagnodstico del sistema, permitiendo consultar
el estado de las comunicaciones, las senales analdgicas (presiones, temperaturas, etc) y otros
datos que son especialmente Utiles durante las fases de puesta en marcha, pruebasy

mantenimiento.
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SISTEMAS ESPECIALES

O COMBINADOS
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El sistema PRIOR permite la integracion de bombas, motores y sensérica asociada dentro de una uUnica
plataforma de control. Gracias a esta capacidad, es posible gestionar de forma centralizada todo un
sistema de fluidos desde las mismas estaciones de operacion.

Ademas, PRIOR admite multiples configuraciones de valvulas motorizadas y es compatible con diversos
protocolos de comunicacion, lo que garantiza una solucién flexible y adaptable a diferentes entornos y

necesidades.

Con la posibilidad de implementar terminales de control remoto (RTUs), PRIOR facilita la creacion de
sistemas distribuidos, optimizando el rendimiento y la eficiencia operativa

ETHERNET / SERIAL LOOP

VALVULAS MOTORIZADAS
[ACRUPADAS POR LOCALIZACION)

SISTEMA DE CONTROL DE PLATAFORMA
LINEAT LINEA 2

MCDBUS TCP
DOBLE LINEA

ESTACION
DE CONTROL

CABLEADO DIRECTO

ETHERNET / LAZO EN SERIE

UNICAD TERMINAL

. REMOTA (RTU)

SENSORES / TRANSMISORES
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VALVULAS MOTORIZADAS
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